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LYY UAITG ] €om® HK401B INSTRUCTION MANUAL Helikoptere

HK401B helikopterler igin 6zel olarak tasarlanmis ¢ift orani ve kafa kilidi islevi ile bir gyro.

HK401B bas fonksiyonu daha iistiin ve kararl bir kilit yapar AVCS (Egik Vektér Kontrol Sistemi), Helikopter HK401B takarken, cift tarafli singer bandi kullanin. Gyro alt helikopterin ana miline dik
benimser. AVCS sistemi: dumen Déseme, riizgar ve diger meteorolojik degisikliklere yol agtifi degisiklikleri oldugundan emin olun. Aksi takdirde roll ve pitch yonde etkileyecektir. 10cm den daha az olmayan
ve helikopter tutum degisiklikleri cesitleri otomatik olarak iptal edilir, kuyruk dimen operasyon 3D ugus motor, elektrikli helikopter HK401B yiiklerken bir girisimi engellemek icin mesafe liitfen.

icin mikemmel yapmak kolay hale geldi.

HK401B Oz.e”_|k|e”3 i ) L HK401B paketi a¢in bslimuni ayarlayan bulacaksiniz
Dijital orantili R / C Igletim sistemi voltaji: 4.8V ~ 6V (alici igin ortak)
Calisma sicakhgi: -10 ~ +45 GYRO BAG LANTISI:

Boyutlar: mevcut 28 x 28 x 20 mm
Calisma: 80mA

Fonksiyonlar:

Cift tarafli bant connect to receiver rudder channel

>riizgar vb bir ucagin tutum (1 sheet)

> en aza indirir degisiklikler Mini screwdriver g
> Sensor titresim prova
> Basit hassasiyet ayari kullanilir * connect to receiver sensitivity channel

> Agisal ivme komutlari

s DIR

HK401B Functions explanation: Servo segimi:
LED display:

gyro Bagkani kilit fonksiyonu kullanmak kuyruk servo fonksiyonu ile yakin iligkileri vardir, dijital servo
commoldelywmmer | LED display | Gyro calisma durumu kullanmak igin etkisi daha belirgin olabilir, gibi bir dijital servo kullanirken Futaba 9257 9650 dijital servo

Gyro travel adjustment trimmer

Rudder input connector Hizli flag Glg agtiktan sonra veri baglatildi belirtiniz. vb kullanmaniz onerilir $9253 $9250 S9450 gibi kuyruk servo, litfen DS modu anahtari ON konumuna
Sabit isik Gyro AVCS modunda oldugunu belirtiniz. ayarlayin. Normal bir kullanirken, litfen OFF konumuna ayarlayin.
OFF KAPATIN veya gyro normal modda isletim oldugunu belirtiniz.
Gyro sensitivity input connector o . . . . ) .
Revertesuitch ow fach Gyro dimen operasyonun verici hethangi bir sinyal almamis belirtiniz, NOT: E@er normal bir servo kullanarak, DS anahtari ON konumuna ayarlamak yerine, diimeni tahrip olabilir.
W
diimen servo su anda faaliyette bulunamaz ..
g: Normal modda agik giictinii gésteriyor, ancak gyro, o zaman dogru veri GyI’O Qal |$ma yonunu kOﬂtrOl edln .
’? Aralikli flag baglatamiyor. Lutfen AVCS modu igin gyro hassasiyet switch'ler ve :
H vericinin giicii kapatin sonra tekrar agin. AVCS modu, dimen kontrol Basini sola sallamayin, helikopter kaldirin. (Kuyruk servo vericinin kuyruk servo baglanti cubugu ayni yénde -J
] . " o P o N . .. N . N I
H sinyali aldiginda gyro notr sinyal farkiidir. hareket eden sol hareket ederse, gyro yone dogrudur.) Yéne dogru degilse, yon switch'ler litfen. Gyro
g Bu, asagidaki durumlarda gerceklesir: dimen sopa faaliyet gostermektedir.
Gift flag Kuyruk dimen ndtral pozisyonda hareket ediyor, ve bunu ayarlamak calisma yonu yanls ise, helikopter ugmaya baslar, yiuksek hizda donme tehlikesi ortaya ¢ikacaktir. Lutfen
ve yeniden ayarlamak zorunda. emin gyro galisma yonii tekrar agaln dogru olun.
Parca adi ve Islev icin Agiklama: Kuyruk diimen servo maksimum seyahat ayarlayin:
Sol ve sag dimen sopa taslyin ve
commodity name Fonksiyon a(;|k|ama|ar| servo isletim agisi bag grev degildir, bdylece sinir diizeltici ayarlayabilirsiniz. Servo,
Dijital servo modunda switch.When dijital servo kullanarak, litfen anahtari ON konumuna ayarlayabilirsiniz. ucus sirasinda bu sinirin tesinde faa"yet Olmayacak ve baglantl korunacaktir. Aya”
DS mod itch - . .
ode swite Normal bir kullanirken, OFF konumuna ayarlayin. ON konumunda ise, servo yok edilecektir cok dusiikse, gyro performansi etkilenecektir.
Gyro Operation Gyro kontrol yonde gegis. Helikopter ve dimen baglantinin yéniini ana rotor
Direction Switch dénme yoniine gore dogru acik olmalidir. AVCS modu Ayari'

Dumen kontrol sinyali caligma hizini ayarlayin. Yavas hiz dumen kullanarak, gecikme siresini
Control Delay Trimmer artirmak igin saat yoniinde cevirin liitfen, daha sonra yiiksek hizl dijital servo kullaniyorsaniz

izleme durdurma digmesi “0" pozisyonuna saat yonintin tersine gevirin litfen Dijital servo kullaniyorsaniz, normal servo kullanarak "0" konumunu ayarlamak gecikme siiresi

Dumen kontrol sinyali calisma hizini ayarlayin. Eger daha yavas hizda diumen kullanarak, gecikme stresini
artirmak icin saat yoniinde cevirin litfen, daha sonra izlemeyi durdurabilirsiniz. Yuksek hizli dijital servo
kullaniyorsaniz, lutfen "0" pozisyonu icin saat yéninin tersine dugmeyi cevirin.

Rudder Input Connector | Alici dimen kanal (CH4) baglayin.

diizeltici lutfen, IGtfen detayl gercedine gore gecikme ses seviyesini ayarlamak.
Limit Trimmer yll gercegine gore g y Y

Hassasiyet Anahtarlama | Alici hassasiyeti anahtarlama kanal (normally.CH5) baglayin. Bu konektdr ayni anda bu konnektér tek bir kablolu
Connector sinyal hatti oldugundan AVCS ve normal modlar arasinda gyro hassasiyeti anahtari olabilir, zorla cekmeyin.

Rudder Servo Connector | Diimen servo baglayin.




